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Prerrequisito

Disefio de Maquinas

Horas

Tedricas: 4

Practicas:

Il. Sumilla de la asignatura

La asignatura corresponde al drea de estudios de especialidad, es de naturaleza tedrico-prdctica.

Tiene como propdsito desarrollar en el estudiante la capacidad de diseiar sistemas mecatrénicos

desde su concepcidn hasta su ejecucién y prueba, satisfaciendo necesidades deseadas dentro

de restricciones realistas.

La asignatura comprende: Principios de disefio de sistemas Mecatrénicos, ingenieria inversa, andlisis

de requerimientos, investigacién sobre el producto, especificaciones y caracteristicas esenciales,

disefo preliminar o anteproyecto de la parte mecdnica y electrénica, disefio detallado,

fabricacién del prototipo, programacion del software, pruebas, manual de instrucciones.

lll. Resultado de aprendizaje de la asignatura

Al finalizar la asignatura, el estudiante serd capaz de diseiar proyectos de sistemas mecatrdnicos,

realizar cdlculos de mecanismos, seleccionar componentes electronicos basado en cdlculos

eléctricos y caracteristicas de producto, a través de la programacién de microcontroladores o

sistemas de control inteligente, proponiendo sistemas de automatizacion basado en procesamiento

de imdgenes digitales y de un producto sostenible de la ingenieria mecatrénica, acorde alas normas

de seguridad y medio ambiente.
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IV. Organizaciéon de aprendizajes

Unidad |
Cinematica de mecanismos de movimiento rotatorio Duracion 24

uniforme, uniones y tfransmisién de potencia en horas
Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de disefiar mecanismos de

Resultado de

o . transmision de potencia realizando cdlculos de resistencia de materiales y
aprendizaje de la

vnidad ufilizando normas internacionales.
Conocimientos Habilidades Actitudes
v Transmision de movimiento rotatorio por elementos
flexibles, engranajes y sistemas planetarios v Disefa un mecanismo
v Teoria de fallas, cargas variables en el tiempo, de transmisién de
L . . i v Valora la
concentracion de tensiones potencia basdndose ) )
o . importancia de
v'Falla por estabiidad de elementos esbeltos: en teoria de fallas por )
) ) la asignatura
pandeo resistencia de
v Uniones soldadas y de fijacion (pernos) materiales.
v Transmisidon de potencia

Instrumento de
e Prueba de desarrollo

evaluaciéon
Bdsica:
e Bolton, W. (2006). Mecatrénica. (1° ed.). Alfaomega.
Bibliografia
(bdsicay Complementaria:

complementaria) | ¢ Beer, F.(2009). Mfecdnico de materiales. (5° ed.). México; McGraw-Hill.
¢ Mott, R. (2014). Diseno de elementos de mdaquinas. 5° edicion Pearson
e Norton, R. (2014). Machine design (5° ed.). Pearson

Recursos
. e http://www.vc.ehu.es/Dtecnico/descargas/Manual Practico_Inventor.pd
edpc_o’nvos f
digitales
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http://www.vc.ehu.es/Dtecnico/descargas/Manual_Practico_Inventor.pdf
http://www.vc.ehu.es/Dtecnico/descargas/Manual_Practico_Inventor.pdf

Unidad I
Software de diseno y simulacién para sistemas mecdanicos

Duraciéon

en horas 24

Resultado de
aprendizaje de la
unidad

Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de simular e implementar un

proyecto mecatrénico, fabricar estructuras, adquirir componentes y desarrollar

un programa que integre todo el sistema.

Conocimientos

Habilidades

Actitudes

v Inventor de librerias y diseno de

piezas

v Andlisis de resistencia de una

pieza

pulsantes,

sobre cargas,

fuerzas

temperatura,

utiizando Ansys como paquete

del Inventor

v Diseno de planos de ensamble y

despiece basado en normas

internacionales

v" Disena un

elemento

mecdnico por extraccion y

revolucion.

v
Ensambla y simula
mecanismos
Elabora planos de

ensamble y despiece de

piezas mecdnicas

Investiga y profundiza
crificamente en los temas

de la asignatura.

Instrumento de

¢ RUbrica de evaluacion

evaluaciéon
Bdsica:
e Bolton, W. (2006). Mecatrénica. (1° ed.). Alfaomega.
Bibliografia Complementaria:
(bdsicay

complementaria)

e Reyes, A. (2018). Autocad 2018 (Manuales Imprescindibles). ANAYA.
Cecil Jensen (2005) Dibujo y diseno en ingenieria (6° ed.)
Inventor y su simulacidn con ejercicios prdcticos.

Younis, W.
Marcombo.

(2011)

Recursos
educativos
digitales

https://knowledge.autodesk.com/support/inventor-products/getting-

started/caas/CloudHelp/cloudhelp/2018/ENU/Inventor-Tutorial/files/GUID-

25E3BABE-OFF4-4542-854E-AD2F59E4BB4A-htm.html

https://www.youtube.com/watchgv=ub20icgg5QY
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https://knowledge.autodesk.com/support/inventor-products/getting-started/caas/CloudHelp/cloudhelp/2018/ENU/Inventor-Tutorial/files/GUID-25E3BABE-0FF4-4542-854E-AD2F59E4BB4A-htm.html
https://knowledge.autodesk.com/support/inventor-products/getting-started/caas/CloudHelp/cloudhelp/2018/ENU/Inventor-Tutorial/files/GUID-25E3BABE-0FF4-4542-854E-AD2F59E4BB4A-htm.html
https://knowledge.autodesk.com/support/inventor-products/getting-started/caas/CloudHelp/cloudhelp/2018/ENU/Inventor-Tutorial/files/GUID-25E3BABE-0FF4-4542-854E-AD2F59E4BB4A-htm.html
https://www.youtube.com/watch?v=ub2oicqg5QY

Unidad lil Duracién

Diseno Electrénico en horas 24

Resultado de
aprendizaje de la
unidad

Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de disefar un sistema
electrénico como parte de un sistema general, seleccién de componentes,

cdlculo de valores, disefio de planos electrénicos, simulaciones.

Conocimientos Habilidades Actitudes

v Disena sistemas de baja tensiéon
v’ Disena circuitos rectificadores

v Disena circuitos para control de v' Respeta la opinidon de sus

motores

v Lenguaje de programacion para

microcontroladores y PLC

v' Disena un sistema
electrénico.

v Anadliza los componentes y _

) ) o companeros

los elige bajo criterios

técnicos y econédmicos.

Instrumento de

e RuUbrica de evaluacion

evaluacion
Basica:
e Bolton, W. (2006). Mecatrénica. (1° ed.). Alfaomega.
Bibliografia Complementaria:
(bésica 'y e Wakerly, J. (2006). Diseno Digital Principios y Précticas. México, (3° ed.) D.F.:

complementaria)

Pearson Educacion.
e Savant, C. (2016). Diseiho Electrénico. (3° ed.) Prentice Halll.

e Floyd, L. (2014). Fundamentos de Sistemas Digitales, (9° ed.) Madrid:
Prentice Hall.

Recursos
educativos
digitales

e PAgina web de la compania Atmel Corporation para la familia de
microconfroladores AVR.
http://www.atmel.com/products/avr/

e Portal especializado en los microcontroladores de la familia AVR de Atmel.
http://www.avrfreaks.com

e PAgina web de la compania Advanced Micro Tools
http://www.amctools.com
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Unidad IV
Procesamiento de imdgenes digitales, vision por DUFEC'OH o4
computadora en horas
Resultado de Al finalizar la unidad, el estudiante serd capaz de procesarimégenes digitales
aprendizaje de la | y gplicarlo en sistemas de control en vision por computadora.
unidad
Conocimientos Habilidades Actitudes
v Analiza el

v Matlab para procesamiento de
imdgenes digitales

v Deteccién de caracteristicas

v Implementacién de algoritmos de
procesamiento de imdgenes para
procesos industriales

v'Redes Neuronales para reconocimiento

de imdgenes

procesamiento de
imagenes digitales.

v Aplica sus
conocimientos en la
solucién de un
problema aplicando
sistemas de visién por

computadora.

v Profundiza los temas
fratados en clase, es
participativo y colaborador

con la asignatura.

Instrumento de

e RUbrica de evaluaciéon

evaluaciéon
Bdsica:
e Bolton, W. (2006). Mecatrdnica. (1° ed.). Alfaomega.
Bibliografia
(bdsicay Complementaria:

complementaria) | * Ro.mén., J. (2005)’. Apuntes de _Procesomi,enfo Digital de Imagenes,
Universidad Auténoma San Luis de Potosi.
o Gonzdles, R. (2006) Digital Image Processing, Prentice Hall.

Recursos e http://personal.us.es/maijiro/2014 10 10 clase2.pdf
educativos e https://www.dc.uba.ar/materias/t1/2016/c1/archivos/2016/infroimagen
digitales es
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http://personal.us.es/majiro/2014_10_10_clase2.pdf
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V. Metodologia

Se implementard un conjunto de estrategias diddcticas, centradas en el estudiante, con la finalidad

qgue construya su conocimiento con el docente y sus pares. Para el logro de los resultados de

aprendizaje previstos, se aplicard la metodologia activa, a través de las técnicas de aprendizaje

basado en proyectos (ABP).

La evaluacion y asesoramiento a los estudiantes serd permanente. Como complemento a las sesiones

presenciales, se utilizard el aula virtual, a través del cual el estudiante tendrd acceso a informacion

seleccionada, podrd reportar sus trabajos e interactuar con sus companeros y el docente de la

asignatura por medio de los foros propuestos. Asi mismo, se tendrdn varios laboratorios practicos para

afianzar el conocimiento.

VI. Evaluacién

Rubros Comprende Instrumentos Peso
. s Prerrequisitos o Prueba objetiva
Evaluacion de g -
conocimientos Requisito
entrada .
de la asignatura
Unidad | Prueba de desarrollo
Consolidado 1 20 %
Unidad Il Rubrica de evaluacion %
Evaluacion Unidad |y Prueba mixta
. . 20 %
parcial Unidad |l
Unidad Il Rubrica de evaluacién
Consolidado 2 20 %
Unidad IV Rubrica de evaluacién
Evaluacién final To@os las RuUbrica de evaluacion 40%
unidades
Evaluacion Todas las No aplica
sustitutoria (*) unidades

(*) Reemplaza la nota mds baja obtenida en los rubros anteriores

Férmula para obtener el promedio:

PF = C1 (20%) + EP (20%) + C2 (20%) + EF (40%)

elipe Néstor Gutarra Meza
Decano
Universidad Continental
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